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TP4 : Supervision 

 

Supervision minimale 

 

Dans un premier temps, nous faisons le programme suivant en LANGAGE CONT :  

 

 

 

Ainsi, lorsque la « Touche » est activé la « LED » s’allume.  

Or, nous avons pour seul supervision les LEDs disponible sur l’automate, ainsi nous allons utiliser WinCC 

pour permettre une supervision de notre programme.  

Nous créons aussi les mnémoniques, pour y avoir accès sur WinCC nous devons les déclarer en variable de 

contrôle/commande : 

 

Sur WinCC, nous paramétrons la LED de la façon suivante : 

  

Ainsi lorsque le bouton physique est appuyé on a :  
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Supervision du poste de trempage à deux chariots 

Ici, nous prenons le programme que nous avons fait dans le TP2 et nous ajoutons une supervision. Nous 

avons défini les mnémoniques pour la valise 10, en considérant celles du fonctionnement du programme 

et celles qui permettent la supervision :  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Pour les mnémoniques de la valise 15, elles restent inchangées et sont définies comme précédemment.  

 

 



ERNENWEIN Thomas 
HAMITI Qendrim  2020/2021 

3 
 

 

Nous faisons ainsi les différentes liaisons entre WinCC et SIMATIC Manager :  

Nous avons également défini les variables :  
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Ceci va nous permettre de configurer la fenêtre graphique de supervision :  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

[1] Représente les différentes étapes d’avancements des chariots :  

 

 

 

 

 

Ainsi lorsque le rectangle est en vert, le chariot est dans cette étape.  
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[2] Représente la position des chariots sur le rail :  

 

 

 

 

 

Voici un exemple du paramétrage :  

 

[3] Représente l’état de la LED (appui sur « touche » physique) :  
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[4] Représente les boutons de départ cycle de chaque chariot :  

 

Voici un exemple de paramétrage :  
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[5] Représente les SWITCH pour chaque chariot AUTOMATIQUE ou MANUEL :  

 

Voici un exemple de paramétrage :  
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Nous avons aussi la TEMPO :  

 

Lors de l’exécution du programme, nous pouvons changer en direct la durée de la temporisation en (ms) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ERNENWEIN Thomas 
HAMITI Qendrim  2020/2021 

9 
 

 

Annexe : arborescence du projet 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Nous voyons aussi que nous avons créé un objet Station Simatic pour faire la communication entre les 

deux logiciels.  

 


