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Introduction :

Dans ce TP, nous allons utilizer la programmation LIST et GRAFCET avec le logiciel
de simulation Micro 1.
Tout abord, nous devons connaitre la fonction de Micro 1 et comment utiliser Microl
sous Windows.
Etape 1 :
D’apres le guide sur moodle on a installé sous Windows le logiciel DOSBox via le lien
suivant (https://www.clubic.com/telecharger-fiche11037-dosbox.html).

Je I’ai installé dans le dossier c:\dosbox. On peut bien sdr le mettre dans un autre
répertoire, sur un autre disque...

Passé cet étape, ona:

e Chercher la source du logiciel microl et le déziper a un endroit facile a
retrouver. Moi je I'ai également mis dans "'c:\'* comme indiquer sur moodle.
Ceci crée un répertoire c:\microl

e Apeler DOSBox

E DOSBox 0.74-3, Cpu speed: 3000 cycles, Fram... —

Welcome to DOSBox vO.74-3 -
iibra\AppData\Local\DOSBox\dosbox-8.74-3.conf

For a short introduction for new users type: INTRO

For supported shell commands type: HELP
layout fr

To adjust the emulated CPU speed, use ctrl-Fil and ctrl-FiZ.

To activate the keymapper ctrl-Fi1.

For more information read the README file in the DOSBox directory.

HAUE FUN?*
The DOSBox Team http://usas.dosbox.com

F.:\>SET BLASTER=AZZ0 17 D1 HS Th

N>

o Dans la nouvelle fenétre, derriere "Z:\", taper ""'mount ¢ c:\microl" et validez
par la touche "entrée"

e Puis, tapez "D:", puis "cd microl" puis "microl". Vous pouvez par exemple
utiliser le fichier "tst-base.txt".

Avec le Bloc Note nous écrirons le programme, en mode texte, toujours dans ce
répertoire "c:\microl".
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https://www.clubic.com/telecharger-fiche11037-dosbox.html

---La partie des exercices---

Question A:

Nous écrivons les codage dans ‘éditeur de texte’, quand I'on déja fini, on
ouvre notre dossier avec micro 1 et entrer le page de simulation, enfin, le
simuler.

Maintenant, je vais vous présenter la fonction de micro et la relation entre

micro et grafcet selon la question A.

Afficher le Grafcet :

A - Pergage avec débourrage

On utilise

trois sorties : montée M (sortie 200)
descente D (sortie 201)
rotation R (sortie 202)

quatre entrées :  haut h (entrée 0)

milieu m (entrée 1)
bas b (entrée 2)
départ cycle dey (entrée 3)

Schéma du dispositif
(échelle non respectée)
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Initialisation

MICROT1 - DOS in 2 BOX

Allumer etape 401

!

|

}

|

e i Charger 7
I ot 502

| Et 402 , 403, 404 , 405 sont eteints
|

Remarque : on utilise 401-405 comme les étapes de grafcet 1-5
C’est a dire que dans étape initialisation, étape 1 est active et transition 1

est désactive, étape 2 est désactive aussi.
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Transition 1

MICRO1-DOS in 2 BOX

allumer 0 et 3
action 402 est active
action 401 est desactive

Selon la présentation, est-ce que vous avez compris la fonction de micro

1 ? et puis, 'on regarde la fonction de transition dans grafcet et chercher

la relation.

Reégle N°1

L'initialisation précise I'étape ou les etapes active iU début du fonctionnement. On la
repére en doublant les cétés des symboles correspondants.

Reégle N°2

Une transition est validée lorsque toutes les étapes

immeédiatement précédentes sont actives. ﬁ

Elle ne peut étre franchie que :

Lorsqu'elle est validée, et que la réceptivité associée 0

a la transition est vraie.

Régle N°3 -+ Début du cycle

Le franchissement d'une transition entrains ictivation

de toutes les étapes immédiatement suivantes et |a 1 — OUVRIR Porte
i ictivation de toutes les étapes immeédiatement

précédentes -+ Porte ouvert
Evolution simultanée Plusieurs transitions 2 | FERMER Porte
simultanément franchissables sont simultanément

franchies -+ Porte fermeée

transition en micro 1 est méme fonction de grafcet, selon cette fonction,

on continuer a regarder la transition 2.
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Transition 2

MICRO1-DOS In a BOX

trées, Echap quit

Charger 402

Allumer 1

Eteindre 402 et allumer 403
Sortir 200 et 202

Gestion de sorti :
---Le code de sortir est suivant ---
I Monté M(si 403 ou 405 ont déja chargé, allumer 200, éteindre 201 )
LOD 403
OR 405
RST 201
SET 200
I descendre D(si 402 ou 404 ont déja chargé, allumer 201, éteindre 200)
LOD402
OR404
RST 200

SET 201
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IRotation R(si 401 n’a pas chargé , allumer 202)
LOD NOT 401

SET 202

Expliquer dans la transition 2 :

Charger 402 et 1 et puis éteindre 402, donc enfin 402 ne charge pas, dans
ce processus,il a déja charger 403. Dans la fonction de sorti, s’il charge 403
et ne charge pas 401, allumer 200 et 202(afficher dans grafcet étape 3 -

R+M)

---Exposition des codes de question A---

lnitialisation
LOD 7

SET 401

RST 402

RST 403

RST 404

RST 405

RST 200

RST 201

RST 202

ITransition 1
LOD 401
AND 3

AND O

RST 401

SET 402
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ITransition 2
LOD 402
AND 1

RST 402

SET 403

ITransition 3
LOD 403
AND O

RST 403

SET 404

ITransition 4
LOD 404
AND 2

RST 404

SET 405

ITransition 5
LOD 405
AND O

RST 405

SET 401

IMonté M
LOD 403
OR 405
RST 201
SET 200

IDéscente D
LOD 402

OR 404

RST 200
SET 201

IRotation R
LOD NOT 401

SET 202
!
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END

Question B :
Rajouter in interrupteur bistable sOr I'entrée 4

(dans grafcet, c’est c et micro 1 affiche 4)

1]

- dey h.c

-
}
=
]

C’est presque méme programmation de question A, mais l'on juste change

(

les transitions avec ‘ c ’. et derniere chose, comment utilise les type
« divergence en OU » dans programmation LIST ?
C’est simple, dans programmation LIST, il n’y a pas de type « divergence

en OU», mais on juste ajoute cette transition dans la programmation

comme le liste.
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---Codage question B---

lnitialisation
LOD 7

SET 401

RST 402

RST 403

RST 404

RST 405

ITransition 11(si I'on allume 3 et 0 et NOT 4, allume 402 (étape 2 est active ) )
LOD 401

AND 3

ANDO

AND NOT 4

RST 401

SET 402

ITransition 2
LOD 402
AND 1

RST 402

SET 403

ITransition 3
LOD 403
AND O

RST 403

SET 404

ITransition 4
LOD 404
AND 2

RST 404

SET 405
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ITransition 5
LOD 405
AND O

RST 405

SET 401

I Transition12(si I'on allume 3 et 0 et 4, allume 404 (étape 4 est active ) )
LOD 401

AND 3

AND O

AND 4

RST 401

SET 404

IMonté M
LOD 403
OR 405
RST 201
SET 200

IDéscente D
LOD 402

OR 404

RST 200
SET 201

IRotation R

LOD NOT 401
SET 202

END

Question C:
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CAPTEURS :

hA haut A

bA bas A

hB haut B

bB bas B

pA présence piéce A
pB présence piéce B

dey

ACTIONNEURS :

MA montée A
DA descente A
RA rotation A
DB descente B
MB montée B
RB rotation B

Dans cette partie, on va étudier les trois chose, la transition, I'activation(en

LIST, la fonction de SET) et la désactivation(en LIST, la fonction de RST)

---Codage---

Pour la transition, on doit taper les captures et les sorties et les mémoires

dans micro 1

Captures

O=dcy (départcycle)
1=hA (hautA)

2=bA (basA)

3 =pA (présence piece A)
4 =hB (hautB)

5=bB (basB)

6 =Pb (présence piéce B)
Sorties :

200 =MA (montée A)
201 = DA (descente A)
202 =RA (rotation A)
203 = DB (descente B)
204 = MB (montée B)
205 =RB (rotation B)
Mémoires :

400 =10

401 =11

402 =12

403 =13

404 =t4

405 =15

410 = étape 0
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411 = étape 1
412 = étape 2
413 = étape 3
414 = étape 4

---Codage de LIST---

11.Etat initial

LOD 7

SET 410
RST 400
RST 401
RST 402
RST 403
RST 404
RST 405
RST 411
RST 412
RST 413
RST 414
RST 200
RST 201
RST 202
RST 203
RST 204

RST 205
!

12 Transitions

I Transition tO
LOD 410

AND O

AND 1

AND 3

SET 400

| Transition t1
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LOD 411
AND 2
SET 401

I Transition t2
LOD 412
AND 1

SET 402

I Transition t3
LOD 410

AND O

AND 4

AND 6

SET 403

| Transition t4
LOD 413

AND 5

SET 404

I Transition t5
LOD 414
AND 4

SET 405
!

13.Activations étapes

| Etape 1
LOD 410
AND 400
SET 411

| Etape 2
LOD 411
AND 401
SET 412

| Etape O
LOD 412
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LOD 402
SET 410

| Etape 3
LOD 410
AND 403
SET 413

| Etape 4
LOD 413
AND 404
SET 414

| Etape O
LOD 414
AND 405

SET 410
!

14.Etapes de désactivation

| Etape O
LOD 410
AND 400
RST 410
RST 400

| Etape 1
LOD 411
AND 401
RST 401
RST 411

| Etape 2
LOD 412
LOD 402
RST 412

| Etape O
LOD 410
AND 403
RST 410
RST 403
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| Etape 3
LOD 413
AND 404
RST 413
RST 404

| Etape 4
LOD 414
AND 405

RST 414
!

15.Sorties

I MA
LOD 411
OR 412
OuUT 202

I DA
LOD 411
OUuT 201

I MA
LOD 412
OUuT 200

IRB

LOD 413
OR 414
OUT 205

DB
LOD 413
OuUT 203

IMB
LOD 414
OuT 204
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END

Conclusion:

Dans ce TP, on a apris la programmation de LIST, surtout l'application
dans micro 1, et on a connu la relation entre Grafcet et LIST.
Pour moi, jai déja compris toutes les fonctions dans ce TP, mais c’est la
raison d’étudier bien chez moi. Dans le cours TP, surtout en initial, c’est ma
premiere fois d’utiliser LIST, c’est tout neuf.
A la fin, le micro 1 est moins cher et plus simple, les chiffresde 1a 7
sont les boutons, quand I'on appuye sur un bouton (ou deux), il y a des
actions (numéro 400 a 405 dans LIST) de dispositif (comme ce TP, le

dispositif de percage).
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